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CAMARAS IP
FUNCIONES - Calibracion

Una vez que estamos en la interfaz Web de la camara, nos vamos al mend CONFIGURATION dando click
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1 Live [ Playback

Stream

Stream 1 v

Configuracion

En el costado izquierdo se abre un menu y vamos a seleccionar CAMERA y darle click
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1 Live BN Playback {8 Configuration [ Links (3 Logout

> General E| Live preview
> Web Interface = | T
Connectivity )
> Camera () = - ]
> Recording ® ' -
Alarm 2 ’
> Network -
> Service S — |

Céamara




Y nos va a mostrar los menus propiamente de la camara

« C A Noessequro | hitps//10.6.23.221/Settings html & % » 0 :

DINION IP 3000i IR | 0 BOSCH

Connectivity
Camera
Installer Menu
Positioning

Color

Menu de
Cém ara Enhance

Encoder Profile
Encoder Streams
Encoder Statistics
Encoder Regions
Privacy Masks
Audio
Pixel Counter
Recording

> Alarm

Live preview

Escogemos la opcidn de Positioning o Posicién (Calibracion)

Opcién de Posicién /

(calibracion)

Entramos a show
sensor values...
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> General Live preview

> Web Interface [ Mounting postion

> Connectivity Faa)
Tiit angle [7] 0.00
~ Camera [
Roll angle ['] 0.00
Installer Menu
Positioning [ ] Height [m] Not set
Color Focal length [mm] 10.00
AL Stream 2
Enhance
Encoder Streams
Encoder Statistics Coordinate system Not set v
Encoder Regions
Privacy Masks
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> General Live preview

> Web Interface ]

WMounting position
> Connectivity (]

Tilt angle [7] 0.00
Roll angle [*] 0.00
Height [m] Not set

Positioning

Color Focal length [mm] 10.00

e Stream 2

Enhance

Encoder Profile

Encoder Statistics Coordinate system Not set v

Encoder Streams

Encoder Regions

Privacy Masks



Aqui se muestran los valores del
sensor que son 3.2 mm, la camara se
regreso a la toma abierta

Focal length [mm] 3.20

These calibration values are measured by the device sensors. Click 'OK’ to transfer

them to the Positioning settings page.

Le presionamos en OK y nos regresa al menu en el que estdbamos

Entramos a Sketch...

Aqui le vamos a indicar a la camara con
mucha precisién las dimensiones de la
escena, se definiran referencias de altura,
longitud y dngulo, esto nos va a servir para
temas mas adelante relacionados a analiticos

VCA, EVA, etc.
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> General Live preview

> Web Interface [0
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Iounting position

> Connectivity Y
Tiltangle [ 0.00
- Camera o}
Roll angle ['] 0.00
Installer WEMT
Pasitioning Height [m] Not set
Calor Focal length [mm] 10.00
ALC
Enhance
Encoder Profile Show sensor values...

Encoder Streams
Encoder Statistics Coordinate system Not set. v

Encoder Regions

Set
Privacy Masks

Tilt angle ['] 0.00 ) Calculate
Roll angle ['] 0.00 | Calculate
Height [m] 0.00 () calculate
Focal length [mm] 0.00 O ) cakulate
Calibration elements

)%] )j: |#| Angle 7]

Select ‘Calculate’ to determine unknown values based on the drawn elements. In total, draw one calibration
element more than the number of unknown values. For reliable results, make sure the elements have good
length and are spread to cover the image foreground, background, and side.



Aqui le indicamos que la camara
esta a una altura de 80 cm

Aqui le escogemos la distancia focal, que
simplemente la leemos de la camara dandole
a este icono, y nos dié la lectura de 3.20 mm
porque tenemos la camara con la toma abierta

Aqui estamos definiendo la altura y ajustamos
la flecha azul que marca hacia arriba, la
ponemos con una referencia que es la altura
de la propaganda y es de 2 metros

Tilt angle [°] 0.00 () calculate

Roll angle [°] 0.0 | () calculate

Height [m] 080 () calculate

Focal length [mm] 000 O () calculate
Angle []

Select "Calculate’ to determine unknown values based on the drawn elements. In total, draw one calibration
element more than the number of unknown values. For refiable results, make sure the elements have good
length and are spread to cover the image foreground, background, and side
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Tilt angle [*] 0.00 () calculate
Roll angle [*] 0.00 D Calculate
Height [m] 0.80 () calculate
Facal length [mm] 320 Y D Calculate

Calibration elements

-

Tilt angle [*] 0.00 D Calculate
Roll angle [*] 0.00 D Calculate
Height [m] 0.80 () calcuiate
Focal length [mm] 320 O D Calculate

Calibration elements

Height [m] 2




Tilt angle [7] 0.00 () calculate

Roll angle [] 0.00 ] calculate
Height [m] 0.80 () calculate
Focal length [mm] 320 O D Calculate

Calibration elements

7

Draw a line on the ground plane along a known

distance and enter its length. For example, mark the

Aqui estamos definiendo una distancia distance between two doors i a corridor
conocida que es 5 losetas de 40 cm cada
una y nos da un total de 2 metros y se ven en
esta linea azul horizontal

Tilt angle [7] 0.00 ) calculate
Roll angle [] 0.00 D Calculate
Height [m] 0.80 ) catculate
Focal length [mm] 3.20 O D Calculate

Calibration elements

Angle [] 90
Finalmente aqui estamos definiendo un

angulo de 90 grados sobre nuestra imagen, e el
estas lineas y las anteriores nosotros las 5

podemos mover libremente, es conveniente
usar zonas bien definidas en la imagen, por
ejemplo este angulo se pudo hacer exacto
siguiendo las lineas de las losetas

Tiit angle [°] 029 Calculate

Roll angle [F] 352 Calculate
D Calculate

O D Calculate

Angle [F] 90

Height [m]

Focal length [mm]

Calibration elemenje

Teniendo algunos valores se pueden calcular
valores restantes como en este caso el angulo
Tilt de la camara, que esta casi en 0 grados
porque esta sobre una mesa con un apoyo
pequefo y el angulo que estéa ligeramente
rotado hacia un lado




