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Detección de objetos perdidosDetección de objetos perdidos
La detección de objetos perdidos se puede utilizar para detectar la eliminación de un activo
predefinido de una escena de vigilancia.

Los escenarios aplicables de esta característica pueden ser:

* En un entorno de campus, la función Objeto perdido se puede utilizar para monitorear áreas de
alto riesgo de robo, como las oficinas administrativas, los laboratorios de computación o los
laboratorios de ciencias.
* Detecta cuando se produce un robo en zonas de almacenamiento o bodegas. Es útil cuando hay
personal de seguridad monitoreando la escena, pero su atención disminuyó con el tiempo.

1.1. Abra una consola web para la cámara. Introduzca a ConfiguraciónConfiguración>AplicacionesAplicaciones>GestiónGestión
de paquetes de paquetes página. Haga clic en Paquete VCA de aprendizaje profundoPaquete VCA de aprendizaje profundo para abrir la página
de monitoreo y configuración.
También puede acceder a la función a través de ConfiguraciónConfiguración>AplicacionesAplicaciones>Deep LearningDeep Learning
VCAVCA.
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2. 2. La utilidad muestra de forma predeterminada la página principal. Haga clic en la pestaña SmartSmart
Motion DetectionMotion Detection en la parte superior. Hacer clic VCA inteligenteVCA inteligente para proceder. Si ingresa
desde el enlace de detección de movimiento inteligente, ingresará a la página 
principal. Si ingresa desde el enlace Smart VCASmart VCA, ingresará directamente a la página Smart VCA.

3. 3. Haga clic en Configuración en la esquina superior derecha para ingresar a la página de
Configuración.
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4. 4. Introduzca la altura de instalación correcta. Seleccione el modo Automático para que la cámara
adquiera automáticamente los ángulos de disparo (inclinación y giro). Muchas de las cámaras VCA
vienen con un sensor G, que permite una calibración automática. No se recomienda a los usuarios
utilizar el modo Manual para configurar los ángulos de inclinación y balanceo.

Si observa lecturas insatisfactorias en el modo Auto, seleccione el FixedFixed opción y haga clic en el
ReferenceReference para que la cámara adquiera los parámetros relacionados con la instalación. El modo
Auto muestra los resultados calibrados, mientras que el Referencia La función resalta las lecturas
de ingeniería originales del sensor G.

Si utiliza modelos que no están equipados con un sensor G, puede ingresar manualmente los
ángulos de inclinación y balanceo. 
Cuando termine, haga clic en el botón SaveSave.

Tenga en cuenta que el ángulo de inclinación se correlaciona con la dirección absoluta hacia abajo.
Si una cámara está instalada en el techo y su lente apunta directamente hacia abajo, su ángulo de
inclinación es de 0 grados. Si la lente de su cámara está inclinada, ingrese el ángulo relacionado
con la línea vertical, por ejemplo, 60º como se muestra a continuación.
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El ángulo de balanceo es aquel que hace referencia a la línea de nivel horizontal.

Áreas ExclusivasÁreas Exclusivas

Haga clic en el botón Agregar área para agregar un área exclusiva. A veces no hay elementos
relacionados en su campo de visión, como una pared blanca donde nadie puede caminar o
un estanque de peces con una superficie de agua reflectante. Puedes agregar áreas exclusivas
para bloquear los elementos innecesarios en la escena.

Para crear áreas exclusivas, utilice clics del mouse en la pantalla para dibujar polígonos. Haga clic
en Guardar para conservar su configuración. Se pueden utilizar hasta 20 clics. Se requieren un
mínimo de 3 
clics para un área exclusiva. También puede hacer doble clic para concluir un área.

Para eliminar un área, haga clic en el signo de la cruz en el área.
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5. 5. Cuando termine, haga clic en Save Save para preservar su configuración.

1.1.   Clickea en la pestaña de RulesRules  para configurar sus reglas de detección.

Utilizar Agregar regla (+)Agregar regla (+)se ha creado el botón. para configurar una nueva regla. Este botón se
desactivará si se cumplen las 5 reglas.
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Si existen reglas, se pueden encontrar en el menú desplegable. También puede hacer clic en la
zona de detección específica en la pantalla. Una zona seleccionada (regla) tendrá sus puntos de
borde resaltados.

2.2.Seleccione en el menú desplegable el tipo de funciones de detección de VCA que desea
configurar.

3.3.Seleccione Missing Object Detection(Detección de objetos perdidos)Missing Object Detection(Detección de objetos perdidos) para detectar
cuando un objeto desaparece de una zona determinada.
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Los objetos existentes desaparecieron(segundos):Los objetos existentes desaparecieron(segundos):

Seleccione un umbral de tiempo para activar un evento después de que un objeto desaparezca de
la escena.

Tamaño máximo/mínimo del objeto:Tamaño máximo/mínimo del objeto:

Utilice estos parámetros de tamaño para determinar el tamaño de los objetos que se detectarán en
el área.
Tenga en cuenta que el algoritmo de la cámara aprende rápidamente la presencia de objetos en
una escena en tan solo unos pocos fotogramas. Por lo tanto, si los objetos entran y salen
continuamente de la escena, los eventos se activarán cada vez que se muevan los objetos.

Avanzado condic iones de activación: Avanzado condic iones de activación: antes de que el objeto desapareciera, alguien había
caminado cerca de él: seleccione para agregar una condición de activación con la presencia de
personas antes de la desaparición.

4.4.Haga clic en la ventana de transmisión para crear una zona de detección en la que desea que la
función de detección surta efecto. Puede utilizar hasta 20 clics para crear puntos de borde.
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5.5.Presione Save Save para guardar los cambios.
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