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Configuracion de Radar por Bluetooth

‘u i =
| ]I i F' ©wr
i i 1
:.|‘j| i =2,
ER | w
g v g =

' N
=




entines.com ZK

Instalacion

Descargue e instale la aplicacion en el teléfono.

1.- Si el sistema del teléfono es Android, escanee el codigo QR usando el
navegador, descargando e instalando la aplicacion.

EH@E
2

Codigo QR para teléfono Android

2.- Si el sistema del teléfono es iOS, vaya a la App Store y busque "Radar Assistant”
para descargarlo.

radar debug

@ Radar Assitant
-
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1.- Activar el Bluetooth.
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2.- Dar clic en el icono [Radar Assitan]

Radar Assitant




Conectar a Bluetooth

1.-Haga clic en [DISPOSITIVO DE CONEXION] para conectar el Bluetooth del
radar.

iFariojo]o s Bl ==

Radar state

CONNECT DEVICE

Work mode

Bluetooth address

Bluetooth name
Hardware ver.

Firmware ver.

Radar Sr.No.

8 = B @

Radar Status Parameter Firmware Target
settings management information

2.- Elija el Bluetooth e ingrese la contrasena "88888888" para conectarlo. Una vez
conectado el Bluetooth, el icono se volvera verde. El nombre de Bluetooth también
se puede cambiar y Bluetooth se puede desconectar.

1z17EEE -

Desconectada

Conectado

Please enter user password

[] Remember password Forget password

Click and select Bluetooth device
CANCEL oK
Radar58FAF1E099(RSSI:-63)




3. - Seleccionamos el modo de operacion del radar.

121780 E - Rl = @

Radar mode select

® Anti-collision mode [current
select]

(O  Trigger mode

4. - Después que hayamos seleccionado el modo de operacion del radar, nos
aparecera la siguiente interfaz de inicio.

1221780 EE -

Radar state

DISCONNECT

Work mode Anti-collision mode

Bluetooth address  FC:58:FA:F1:E0:99

Bluetooth name Radar58FAFTE099 IMODIFICATIO!

Hardware ver. 132

Firmware ver. ITS_AX100_010_1.3.5_2710826_RC

e = 2 (&

Radar Status Parameter Firmware Target

settings management information
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Establecer parametros para el Radar

Ingrese a la interfaz de configuracion de parametros del modo anti-aplastamiento,
seleccione primero el tipo de puerta de pluma recta, como se muestra en las
imagenes a continuacion.

1z18E@EE - Bl = @@ 1218 EE -

Radar state :

REQUEST RADAR PARAMETERS

RESTART Please select boom position

When facing radar:

(® Straight boom
Boom type Straight boom The advertising boom on radar left side

(O The advertising boom on radar right side

SELEC

Left detect scape B 0.5m = (O The fence boom on radar left side

" O The fence boom on radar right side
Right detect scope << 0.5m
Max. detection range = 3.0m
Min.undected range = 0.2m =
Human/Vehicle = No
Distinction Classification
Radar log Enable = Open =

SAVE

RESTORE FACTORY
SETTING

BACKGROUND LEARNING

(2 (2]

Firmware Target
management information

CANCEL

Radar Status] Parameter




Use el botdn izquierdo y derecho para ajustar el valor del parametro. Mantenga
presionado el botén para ajustar rapidamente el valor del parametro.

1218 EE - R all = &=

Radar state H

RESTART

REQUEST RADAR PARAMETERS

Boom type Straight boom
Left detect scope a 0.5m =
Right detect scope 0.5m =
Max. detection range = 3.0m -
Min.undected range = 0.2m =
Human/Vehicle No =
Distinction Classification

Radar log Enable = Open -

SAVE

RESTORE FACTORY
SETTING

BACKGROUND LEARNING

& 8 L E

Radar Status Parameter Firmware Target
settings management information

Boom type (tipo de pluma): hay tres tipos de pluma, pluma recta, pluma
publicitaria y pluma para vallas; por defecto, elegimos la pluma recta. (straight
boom).

Left detect scope (Alcance de deteccién izquierdo): En el alcance izquierdo del
area de deteccion del radar, se pueden establecer valores entre 0.1Tmy 1.5 m.

Right detect scope ( Alcance de deteccion derecho): En el alcance izquierdo
del area de deteccion del radar, se pueden establecer valores entre 0.1m y 1.5 m.

Max. Detection range (max. rando de deteccién): La distancia del area de
deteccion del radar, se pueden establecer valores entre 1m a 6m.

Min. Undected range (min. rango de punto ciego): La distancia delante del
radar que no sera detectada por el radar, por ejemplo, si el valor se establece en
0,4 m, el objeto a 0,4 m del radar no sera detectado. Se pueden establecer valores
entre 0,2 my 1.
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Human /Vehicle Distinction (Distincion humana / vehiculo): Habilitar
clasificacion: hay tres modos para elegir, y elegimos el primero [Sin clasificacion]
por defecto.

- No classification ( sin clasificacion): Este modo significa que el radar
detectara los vehiculos y peatones que pasan el area de deteccion del
radar.

- Pedestrian /| Vehicle Classification (Clasificacion de
peatones/vehiculos:)
Este modo significa que el radar detectara tanto los vehiculos y peatones
que pasan por el area de deteccion del radar por primera vez. Pero
después de esperar 6-7 segundos, los peatones ya no pueden ser
detectados por radar.

-Motobike Classification (clasificaciéon de motos): Este modo significa
que solo las motos seran detectadas por Radar.

Radar log Enable (habilitar registro de radar): Si elige[Abierto], el registro de
radar se guardara en la aplicacion.

RESTORE FACTORY SETTING (restaurar configuracion de fabrica): Haga clic
en este botén y todos los parametros del radar se restauraran a la fabrica
parametro.

SAVE (guardar): haga clic en [SAVE] para que la configuracion de parametros
sea efectiva.

Background Recording (Grabacion en segundo plano): Haga clic en este
botdn para hacer un aprendizaje de fondo para el radar.

RESTAR (Reiniciar): Haga clic en este botdn para reiniciar el radar.

Request Radar Parameters ( Solicitud de parametros de radar): Obtenga todos
los parametros actuales del radar.
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Grabacién en segundo plano

El aprendizaje en segundo plano debe realizarse antes de que se muestre la
informacion del objetivo.

El tipo de brazo de barrera es recto. Los pasos de aprendizaje en segundo
plano son los siguientes:

1. Mantenga el brazo de la barrera elevado;

2. Haga clic en [ BACKGROUND RECORDING] en la aplicacion;

3. Espere unos 3 segundos para que el radar finalice automaticamente el
proceso de aprendizaje;

4. Reinicia el radar y desconecta el Bluetooth.

El tipo de brazo es un brazo de cerca/un brazo de publicidad/una puerta
aerotransportada, y los pasos de aprendizaje en segundo plano son los
siguientes:

1. Mantenga el brazo de la barrera elevado;

2. Haga clic en [BACKGROUND RECORDING] en la aplicacion;

3. Espere alrededor de 30 segundos a 60 segundos, durante el periodo, use un
control remoto para hacer un brazo de barrera

subir y bajar hasta terminar el proceso de aprendizaje;

5. Reinicia el radar y desconecta el Bluetooth.

Nota: Durante el aprendizaje en segundo plano, asegurese de que no haya
objetivos moviles (vehiculos, personas) que no sean el entorno fijo dentro del
rango de deteccion del radar.




